
 

 

 Seite 1 

 

 

AgOpenGPS:  Version 4.3.10 

Version 
Anleitung 

Datum Beschreibung Bearbeiter 

V 1.0.0 19.02.2021 Start  F.Reger 

 

1. Inhalt 
1. Inhalt ................................................................................................................................................ 1 

2. RTK / NTRIP ...................................................................................................................................... 2 

2.1 Anmeldung (Bayern) ................................................................................................................ 2 

2.2 Einstellung (Bayern)................................................................................................................. 3 

3. Symbole ........................................................................................................................................... 4 

4. Verbindung Lenksystem Tablet ....................................................................................................... 7 

4.1 Ports verbinden ....................................................................................................................... 7 

5. Neigung / Richtung .......................................................................................................................... 7 

5.1 Fix ............................................................................................................................................ 8 

5.2 Richtung ................................................................................................................................... 9 

5.3 Neigung.................................................................................................................................... 9 

5.4 PID ........................................................................................................................................... 9 

5.4.1 Alle Werte zu Beginn auf Null setzen .............................................................................. 9 

P ....................................................................................................................................................... 9 

I ...................................................................................................................................................... 10 

D .................................................................................................................................................... 10 

6. Drehrichtung Motor / Winkelsensor / Neigung ............................................................................ 10 

6.1 Config und Umkehren ........................................................................................................... 10 

7. Lenkungseinstellung und Motor .................................................................................................... 11 

8. Allgemeine Einstellung .................................................................................................................. 13 

8.1 Extra Führungslinien .............................................................................................................. 14 

8.2 Polygon Ein ............................................................................................................................ 14 

8.3 Lichtbalken ............................................................................................................................ 15 

8.4 Farbe ...................................................................................................................................... 15 



 

 

 Seite 2 

 

8.4.1 Sidebar ........................................................................................................................... 15 

8.4.2 Feld ................................................................................................................................ 16 

9. Config Traktor / Maschine ............................................................................................................. 16 

9.1 Traktor Typ ............................................................................................................................ 16 

9.2 Antennenposition .................................................................................................................. 17 

9.1 Führungslinie und Lenkung ................................................................................................... 17 

9.2 Traktor Typ Speichern  / Laden ............................................................................................. 19 

9.3 Gerät / Maschine ................................................................................................................... 20 

10. Felderstellen (Schlag) ................................................................................................................ 21 

11. Schlaggrenze .............................................................................................................................. 21 

11.1 Schlaggrenze umfahren ......................................................................................................... 23 

11.2 Schlaggrenze anfahren der Ecken ......................................................................................... 23 

11.3 Schlaggrenze über Google earth ........................................................................................... 24 

11.4 Schlaggrenze KML Import ...................................................................................................... 26 

11.5 Fehler .kml Import ................................................................................................................. 27 

12. Vorgewende .............................................................................................................................. 29 

12.1 Öffnen .................................................................................................................................... 30 

12.2 Einstellungen ......................................................................................................................... 30 

12.2.1 Vorgewende Abstand .................................................................................................... 30 

12.2.2 Teilstück versetzen / bearbeiten ................................................................................... 31 

13. AB Konturen .............................................................................................................................. 34 

13.1 Kontur anhand Schlaggrenze ................................................................................................. 34 

14. U/Turn ....................................................................................................................................... 39 

14.1 Einstellungen ......................................................................................................................... 39 

 

 

 

Headline = Vorgewende 

Bounderias  = Grenze 

 

2. RTK / NTRIP 

2.1 Anmeldung (Bayern) 
 

Anmeldung in Bayern über den Link 

https://sapos.bayern.de/lfps_register.php 

 

https://sapos.bayern.de/lfps_register.php
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Vorsicht, hier entstehen Kosten! 
 

2.2 Einstellung (Bayern) 

 

 

 

1. Korrekturdatendienst eingeben (195.200.70.200)  

2. IP abfragen klicken 

3. Port 2101 eintragen 

4. Ausgewählte Basis eintragen (FPS_BY_RTCM3_3G) 

1 

2 

3 

4 

5 

5 

6 
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5. Aus der Mail von Fahrzeugpositionierungsservice (LFPS) 

Nutzername und Passwort eintragen 

6. NTRIP einschalten 

7. Neustart von AgOpenGps (fertig) 

3. Symbole 
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4. Verbindung Lenksystem Tablet 

4.1 Ports verbinden 

 
 

 
 

Tipp: Erst nur GPS anstecken dann Ports scannen(1), dann richtigen Port auswählen sowie die 

Baudrate von 115200(2) und verbinden(3). Daraufhin zusätzlich die Lenkungssteuerung mit 

dem Tablet verbinden, erneut Ports scannen und den neu gefundenen Port bei Lenkung 

verbinden. 

 

 

 

 

5. Neigung / Richtung 
 

1 

3 2 
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5.1 Fix 
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5.2 Richtung 

 

5.3 Neigung 

 
 

5.4 PID 

P oben 10-20 untern Strich 1 I 4-7 untern Strich 5 D 4-7 unterm Strich 1 

5.4.1 Alle Werte zu Beginn auf Null setzen 

 

P   

Erhöhen sodass beim Anfahren ordentlich übersteuert wird, dann den Wert halbieren 
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I so einstellen das die Lenkung grad nicht nervös wird I-Anteil schaut voraus. 

 

D soll  das ganze System beruhigen. Der D-Anteil schaut in die Vergangenheit. 
 

6. Drehrichtung Motor / Winkelsensor / Neigung  

 
 

6.1 Config und Umkehren  

 
 

Wichtig: Nach einer Änderung der Einstellungen muss diese an das Modul gesendet werden(1). 

Nach der erfolgreichen Übertragung ist rotes Fenster Check nicht mehr rot und es steht zweimal 

dieselbe Zahl in dem Feld. 

 

 

1 
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Beispiel Config bei Reger Automation Systeme 

 

Lenkung aktivieren: 

Switch bedeutet Steerswitch auf der PCB als Schalter und dieser muss aktiviert sein. 

Button bedeutet es muss eine Linie ausgewählt werden, rechts die Lenkung im Display eingeschalten 

und eine mindest Geschwindigkeit gefahren werden damit autosteering funktioniert. 

 

7. Lenkungseinstellung und Motor 
 

Minimum PWM: Mindestdrehzahl des Motors 

 

High Max PWM: Maximaldrehzahl 

 

Lowmax PWM: verringert die Drehzahl beim erreichen des Sollwinkels 
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Empfehlung: Type Stanley 

Aggressivität:    ca. 0.8  alternativ 1  

Überschwingungsreduzierung:  0.5-0.6  alternativ 1 

 

 

Beispiel für einen Honeywell 360° 

 
 

Mit der Hangkompensation muss gespielt werden welcher Wert am besten passt, je nach Anbaugerät 

und Geschwindigkeit. 

8. Allgemeine Einstellung 
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Bewerte Einstellungen wie extra Führungslinien 

8.1 Extra Führungslinien 

 

8.2 Polygon Ein 
 

 
Polygon ein ändert die bearbeitete Flächendarstellung 

 

1 

1 

1 

1 
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8.3 Lichtbalken 

 
 

8.4 Farbe 

 

8.4.1 Sidebar 

1. Sidebar bei Tag 

2. Sidebar bei Nacht 

 

1 

1 

2 
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8.4.2 Feld 

 

9.  Config Traktor / Maschine 

 

9.1 Traktor Typ 

 

1 
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9.2 Antennenposition  

 
1. GPS Sensor Abstand zur Hinterachse 

2. GPS Sensor Abstand zur Traktormitte 

 
Höhe, Radstand und Drehradius findet man am besten heraus wenn man seinen Traktoren Typ unter 

folgendem Link eingeben. 

https://de.wikibooks.org/wiki/Traktorenlexikon:_Herstellerverzeichnis 

 

9.1 Führungslinie und Lenkung 
 

1 

2 

https://de.wikibooks.org/wiki/Traktorenlexikon:_Herstellerverzeichnis
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Hier kann die Auflösung der Lichtbalken falls unter Optionen aktiviert verändert werden. Die 

Führungslinie Dicke angepasst werden.  

Lenkung über Arduino 

 M=Manuelles aktivieren über Display zusätzlich zum Steer Eingang auf der PCB 

 R=Aktivieren über PCB STEER Eingang auf der PCB 

 

Ob der Steer Eingang auf der PCB ein Schalter bzw. ein Taster ist wird in AgOpenGps unter 

Einstellung => Module Configuration => Lenkung aktivieren eingestellt. 

Bei einer Änderung muss diese Configuration erneut auf den Arduino übertragen werden. 
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9.2 Traktor Typ Speichern  / Laden 

 
 

Beim Speichern muss immer ein Name eingegeben werden oder eine schon angelegte Maschine 

ausgewählt. 
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9.3 Gerät / Maschine 

 
 

1. Aktiviert den Eingang IMP für die Aufzeichnung (Workswitch) auf der Platine. Dieser ist 

immer als Schalter ausgeführt. 

2. Bestimmt ob der Schalter auf der PCB geschlossen oder unterbrochen die Aufzeichnung 

startet und beendet. 

Kein Hacken bedeutet unterbrochen wird aufgezeichnet. 

Hacken bedeutet geschlossen wird aufgezeichnet. 

3. Arbeitsschalter Bedienung Manuel bedeutet rechts Manuelles ein/ausschalten der Maschine 

Kein Hacken gesetzt bedeutet Automatisches ein / Aus wenn Aufzeichnung aktiv. Wichtig für 

Sectioncontrol das die Aufzeichnung auch stimmt. 

3 

2 

1 

3.1 

3.2 2.1 
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10. Felderstellen (Schlag)  

 
Feld anlegen / fortsetzen / öffnen 

 
 

11. Schlaggrenze 

 

1 

1 
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1. Umschalten zwischen Schlaggrenze erstellen über umfahren oder KML Import. 

(Sind die Symbole ausgegraut muss das Wort Neue Schlaggrenze angeklickt werden) 

2. Offset Traktormitte hin zur Grenze (Üblicherweise 0.5 mal Maschinenbreite) 

3. Durch anklicken ändert sich, Schlaggrenze Rechts zu Links und umgekehrt. Je nach dem ob 

man im Uhrzeigersinn fährt oder gegen muss hier die Einstellung getroffen werden. 

4. Schlaggrenze Fenster zum Aufzeichnen öffnen 

5. Schlaggrenze Google Earth 

 

1 2 3 4 

5 
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11.1 Schlaggrenze umfahren 

 
1. Schlaggrenze aufzeichnen Starten und paussieren 

2. Schlaggrenze bestätigen 

11.2 Schlaggrenze anfahren der Ecken 

 
1. Wenn man eine Schlaggrenze nur durch anfahren der Ecken erstellen will, Hier wird ein 

Punkt erstell. 

2. Mit diesem Button wird der Letzte Punkte gelöscht 

3. Bestätigung der Grenze 

1 2 

1 2 

3 
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Ergebnis nach der Bestätigung der Grenze 

 

11.3 Schlaggrenze über Google earth 
Google Earth muss installiert sein. 

=>Schlaggrenze => Google Earth symbol anklicken 

Google Earth wird ausgeführt und springt zur aktuellen Position 

 
 

1 
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Zeichnen der Fläche. 

Dann Fenster mit Ok bestätigen 

 
Typ .kml auswählen 
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Danach google earth schließen 

 

Und mit Schlaggrenze KML Import fortfahren. 

 

11.4 Schlaggrenze KML Import 

 
Symbol 3. Anklicken und die KML Datei öffnen 
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Die ausgewählte kml Datei erscheint jetzt als äußere Grenz, durch auswählen wird diese rot und kann 

jetzt wieder gelöscht(1) werden oder auch verwendet (3). Das Kreuz (2) schließt einfach das Fenster 

wieder ohne Auswirkung zu haben.  

11.5 Fehler .kml Import 
Hat die der eingelesene Schlag eine abweichende Form von Google Earth oder stimmt die Fläche 

nicht. Wie im nachfolgenden Bild zusehen. 

 
 

1 

3 

2 

1 



 

 

 Seite 28 

 

Dann erst Koordinaten und Zone im folgenden Fenster prüfen. 

Durch ein Klick auf oben rechts öffnet sich folgendes. 

 
Hier erkennt man das die Zone im Rechteck 2 und Northing/Easting im Rechteck 3 nicht zu der 

aktuellen Pos in 4 passt. Dies ist aber notwendig das die Berechnung stimmt. 

Um das zu ändern muss das aktuelle Feld geschlossen werden. Dies muss gelöscht werden, da 

hinterher das nicht bereinigt werden kann. 

Danach Sim Koordinaten eingeben im Menü anwählen. 

 
Danach auf 1 drücken und letztendlich 2 bestätigen. 

1 

2 
3 

4 

1 
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Daraufhin wird AgOpenGps neu gestartet. Jetzt erst kontrollieren ob die zuvor falschen Werte jetzt 

stimmen. 

 
Jetzt stimmt die Zone sowie Northing und Easting Wert und es kann ein neues Feld angelegt werden 

und die kml wird jetzt richtig intepretiert. 

12.  Vorgewende 
Voraussetzung für ein Vorgewende ist eine Schlaggrenze 

1 

2 

1 
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12.1 Öffnen 

 
 

12.2 Einstellungen 

 
 

Die Eingaben auf dieser Seite sind in Meter. 

 

12.2.1 Vorgewende Abstand 

 

Vorgewende Abstand um die ganze Kontur mit Abstand 18m als Beispiel 

 
Daraus folgt: 
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Rückgängig machen: 

  
 

12.2.2 Teilstück versetzen / bearbeiten 

Zuerst auf Kontur klicken (Start Punkt und Endpunkt), danach wird das Stück zwischen den 

Linien lila. 
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Mit diesen Pfeilen lassen sich die zwei Punkte verschieben 

 
Mit diesen lässt sich die Lila Teilkontur verschieben 

 
Soll die Änderung übernommen werden muss folgendes Symbol gedrückt werden 
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Mit dieser Eingabe lässt sich die Lila Kontur fix um einen Wert verschieben 

 
 

Mit diesem Symbol wird zwischen den Zwei Punkten eine Gerade Linie gezogen und der Lila 

Teil fällt komplett weg 

        
Ergebnis: 
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13. AB Konturen  
 

13.1 Kontur anhand Schlaggrenze 
 

Symbol AB Konturen anlegen anhand der Grenze 

 
 

Gerätebreite in cm, wird normalerweise richtig aus der Geräte 

Konfiguration übernommen. 

 
 

Durch Klicken auf die Grenze lassen sich zwei Punkte setzen. 

 
Symbol Kurven Kontur erstellen 

 
Kontur Gerade AB Linie erzeugen 

 
 

 



 

 

 Seite 35 

 

 

Punkte löschen 

  
hier befindet sich ein Bug u. der Benutzer muss nochmal die Breite 

des Arbeitsgerätes eingeben. 

 

Mit diesen zwei Symbolen lässt sich zwischen den erstellten Linien 

umschalten und gegeben falls löschen oder für die Hauptansicht 

ein/ausschalten. Die Auswahl wird rot/fett angezeigt. 

 
 

Löschen: 

 
 

Ein/Ausschalten: 

 Off blendet die schon befahrene Fläche aus. 

 

Bestätigen u. Fenster schließen 
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Zuvor angelegte AB Konturen auswählen, entweder Kurve oder 

Gerade. Ausgewählte Variante wird farblich 

 
 

Wird die Variante ausgewählt erscheint folgendes Fenster 

Hier liegen die Zuvor erstellten Konturen. Eine der beiden auswählen 

1., dann 2. bestätigen u. schließen. Später kann zwischen den 

Konturen noch auf der Hauptansicht umgeschaltet werden. 
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Umschalten dieser zwei Konturen 

 
 

Hauptansicht unten links: 

Verschiebt Kontur mittig auf Traktor 

 
 

Verschiebt Kontur schrittweise: 

 
 

Vorgewende ein/aus blenden: wenn grün werden Reihen am 

Vorgewende ausgeschalten. Wenn nicht dann an der Schlaggrenze. 

 
Fahrgassen Einstellungen und Anzeigen: 

 
Öffnet Menü: 

Erste Eingabe ist normalerweise 0.5 mal 

Gerätebreite. Mit den Pfeilen lassen sich die 

Gassen verschieben. 

Breite in Meter ist die Gerätebreite, wenn 

nicht überlappt werden soll.  

Pfad ist die Anzeige dicke der Fahrgasse. 



 

 

 Seite 38 

 

Spurenanzahl ist die Anzahl der anzuzeigenden Spuren. 

 

 

Roter Button blendet die Spuren aus und schließt Fenster. Grüner 

Button blendet Spuren ein und schließt Fenster. 

 

 

Richtung drehen: Anzeige Links/Rechts vom Traktor 

 
Anzeige Varianten Ändern: 

 
 

Automatisch Uturn/Wenden  

Grün = Ein  

 
Auto Section Control Ein = Grün 

 
 

Automatisches Lenken ein = Grün 
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14. U/Turn 
 

Anzeige wann U/Turn beginnt um vorher eventuell Maschine 

auflassen zu können: 

 

 

 

UTurn manuell einleiten Links/Rechts 

 
 

14.1 Einstellungen 

In Meter 

 
 

Entfernung zur Schlaggrenze, wenn hier die Hälfte der Gerätebreite 

eingetragen wird bleibt die Maschine innerhalb des Ackers. Kleiner 

bedeutet die Maschine verlässt beim Wenden die Fläche. 
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Linie auslassen: 

 
Wie viele Meter des UTurns auf der Kontur(Geraden Spur) stattfinden 

darf. 

 
 

Wichtig: Vorgewende ist für SectionControl ausschlaggebend. Ab 

dem Vorgewende wird die Aussaat beendet. Schlaggrenze ist für 

UTurn wichtig. 

 

Geschwindigkeitsanzeige: 
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Anzahl der Fahrreihen die Übersprungen werden sollen 

 
 

  

Min Überlappung bei Teilbreiten 100% 

 
 

Min Überlappung 0% 

 

 

 

Beides in einem Bild: 

 
 

Aktuell gefahrene Meter und Hektar, lässt sich durch Doppelklick 

Reseten. 
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Von oben nach unten 

7.16: noch zu bearbeitende Fläche in Hektar 

72.4%: noch zu bearbeitende Fläche in Prozent 

00:22: Die dafür benötigte Zeit abhängig von der aktuellen 

Geschwindigkeit 

19.2: Aktuelle Flächenleistung hochgerechnet mit der aktuellen 

Geschwindigkeit, Hektar pro Stunde 

 

 

 

 

 


